FIRE AND SECURITY

-AUTRO
SAF&E

Self verifry®

Interaktywny System Wykrywczy Pozaru

Specyfikacja Systemu

. AUTRONICR
Chroni $rodowisko, zycie i mienie....

Wersja programu 1.0.0 P-ASAFE/XE - Rev. B, 990421

LS EAW,LABJ Sp. z 0.0. ul. Koperkowa 57, 81-589 Gdynia, Poland
tel.: 0 58 629 64 29, fax.: 0 58 629 64 96




COPYRIGHT ©

This publication, or parts thereof,
may not be reproduced in any form,
by any method, for any purpose.

Autronica Fire and Security AS and
its  subsidaries  assume  no
reponsibility for any errors that
may appear in the publication, or
for damages arising from the
information in it. No information in
this publication should be regarded
as a warranty made by Autronica
Fire and Security. The information
in this publication may be updated
without notice.

Product names mentioned in this
publication may be trademarks.
They are used only for
identification.

C€



AUTROSAFE — specyfikacja systemu

Spis Tresci

1. Charakterystyka Systemu.......cc..ccommrrciiiimieccniirnne, 5
1.1 System z Komunikacja w sieci LON
(AUIFOLON) ..ottt et naeeas 5
1.2 Koncepcja Strefy (ZONe). ..cvveceveceveeieeieesieesieesieesiesresveeereeveesseesseens 5
1.3 Funkcja SamoWeryfiKacji........ccceeeeveiiniieniieciie e 6
1.4 Czujniki Interaktywne z Dynamicznq Filtracjq (DYFI+) .................. 7
1.5 Dostosowanie do STOdOWISKa ..............ccooverveeverreeerereeees e 8
1.6 MUILISENSOTY ...uvveevierieeiierieieestteeveeveeveesteesteeseressbeesseessaeseesssessneassens 9
1.7 Automaticzne Adresowanie CZujnikOw ..........cccceevveeviiienieencieeeneeenne, 9
2. Architektura Systemu .........cooeeeciiiiiiiiiirr e
2.1 Przyktad Kompletnego SYStemuU .........cccveeveerieieeniieniieneenreseneeve e 11
2.2 DEIINICTE ceoevieeiiieciieeeiee ettt ettt e eve e vee e tr e e ta e e ereeeeaeeenbeeenees 11
2.3 Elementy Systemu w sieci AUtroLON .........ccccoviiiiiienienienienieeeeee, 12
2.4 Linie DOZOTOWE .....ccuviiiriieiieiieie ittt 14
2.5 Elementy Liniowe W Linii dOZOTOWE] ......ccvevvvererrrvearreerieerieesieeneneene. 15
2.6 Pojemnos$¢ Linii DOZOTOWE] ......cc.eeeeuvieeiieiiiieiee ettt eree e svee e 18
2.7 Pojemnos¢ Centrali Pozarowej i Sterownika w zakresie montazu
modulow liniowych, sterowniczych i alarmowych...........cccccverevennenne 19
2.8 Moduty stosowane w Panelu Centrali i Sterowniku............cccccveeenennee. 20
3. DobOr Kabli.......oooieeeiiiiiiiirrrrre e 21
4. Zasilanie ... 22
T B A 1) TSRS 22
4.2 Zasilanie-system zdecentralizowany
Maksymalna pojemno$¢ 24V DC /12 Ah......cccoevveiiiniiniiiiieiee, 22
4.3 Zasilanie-system zdecentralizowany
Maksymalna pojemno$¢ 24V DC /24 Ah.......cceevevveveenciniienieeienn, 23
5. Czujniki Specjalne, Monitoring i Sterowanie ........... 24
5.1 AutroSense 100 Czujnik ZasySajacy.......cecceereereereeneesieeeeeenieenieenieens 24
5.2 AutroSense 75 Czujnik ZasySajacy.......ccccvereerrververivesressreesseesseennens 24
5.3 AutroFlame Czujnik plomienioWY .......ccccvvevvierieerieerieereereeeeenens 24
5.4 AutroBeam 100 Czujnik HNIOWY ....cccvvvviiiriiiieiiecieece e 25
5.5 AutroBeam 25  Czujnik [iNIOWY ..oceoviiiiviiiiiiiiieiiececeeeeeee e 25
5.6 Wyjscia dla Sygnalizatoréw Alarmowych z Centrali Wykrywczej
PozZaru 1 Sterownika..........ccooerieiininiiie e 25
5.7 Adresowalne Sygnalizatory Elektroniczne w Linii Dozorowe;j .......... 26
5.8 Podlaczenie czujnikow wykonaniu EX.........cccoceeeviiiciiiiniiiniieceeee, 26
5.9 Sterowanie Drzwiami POZarowymi..........ccceeceevienieriieniineiieeeieeeens 27




6. Systemy z zastosowaniem ukiadu wizualizacji

AutroMaster 5000............cccemmmmmmmiiiii - 28
7. Definicje Stref ..., 29
7.1 ZatoZenia OGOINE .........c.eccvieviieriieiieeie et see e ere et seneeeseensees 29
7.2 Strefa WYKIryweza (DZ) ....oecveevieieeiieceecee et 29
7.3 Strefa AlarmowWa (AZ).....ueeeveeeieeeeieeeereeeieeesre et e eae e ae e ree e 30
7.4 Strefa Operacyjna (OZ) ......oecveeueereerieiieeieee ettt 30

AutroSafe- Dokumentacja Uzytkownika

Nazwa dokumentu Numer
Specyfikacja Systemu P-ASAFE/XE
Instalacja Centrali Wykrywczej Pozaru P-ASAFE-FA/DE
Instalacji-Skrzynka na Baterie Akumulatoréw P-ASAFE-BC/DE
Uruchomienie Systemu P-ASAFE/EE
Narzedzia Konfiguracyjne P-ASAFE/VE
AS-2000 Narzedzie do diagnostyki Linii Dozorowej P-ASAFE-AS2/FE
Skrypt uzytkownika-Centrala Wykrywcza Pozaru. P-ASAFE-FO/FE
Kroétki Przewodnik P-ASAFE-SH/FE




AUTROSAFE — specyfikacja systemu

1. Charakterystyka Systemu

1.1 System z komunikacja w sieci LON (AutroLON)

AutroSafe,  jest calkowicie  zdecentralizowanym  systemem
wykrywczym pozaru , w ktorym wszystkie elementy systemu
(panele) komunikujg si¢ ze soba za pomoca lokalnej sieci nazwanej
AutroLON.

System zbudowany jest zgodnie z przepisami C.E.N. EN-54.

Wszystkie elementy systemu beda pracowaly nawet wtedy gdy
potaczenie z sieciag AutroLON zostanie przerwane.

Pojedyncza przerwa lub zwarcie nie bgdzie miato wptywu na prace
zadnego z elementow pracujacych w sieci.

System moze by¢ zlozony z jednego lub kilku paneli, jak rowniez
moze by¢ nadzorowany przez jeden lub kilka takich paneli.

Local Operating Network (AutroLON)

1.2 Koncepcja Strefy (Zone)

Wszystkie elementy systemu sa przypisywane do stref podczas
konfiguracji systemu. To umozliwia hierarchiczng kontrolg od
momentu wykrycia zagrozenia do momentu pobudzenia sygnatu
alarmowego..

AutroSafe odwotuje si¢ do trzech nastepujacych stref:
Strefy wykrywczej (DZ), Strefy Alarmowej (AZ), Strefy
Operacyjnej (OZ), dalsze informacje, patrz

Czesé¢ 7, Definicje Strefowe..




1.3 Funkcja SamoWeryfikacji

AutroSafe wyroznia si¢ unikalng funkcja jaka jest SamoWeryfikacja.
Funkcja ta powoduje, ze system jest zdolny do samokontroli
i weryfikacji wlasnego dziatania kazdego dnia.

Kazdego dnia system w sposob kompletny sprawdza wszystkie
czujniki, interfejsy, podlaczenia i kable od komory czujnika az do
wyjscia alarmowego wlacznie.

I

W przypadku jakiejkolwiek nieregularnosci wyswietlacz na panelu
operacyjnym konsekwentnie i czytelnie wyswietli zroédto problemu.

Az do chwili obecnej prawidtowe dziatanie systemow wykrywczych
pozaru byto uzaleznione od doktadnie przeprowadzanych rgcznych
testow przysparzajacych konserwatorom spora ilo$¢ ktopotow.
Przyktadem moze by¢ sytuacja w ktorej czujniki usytuowane sa w
sposob niedostgpny lub tez konserwator nie posiada dostgpu do
przestrzeni w ktorych czujniki zostaty zainstalowane, czy tez czujniki
zostaly zainstalowane niezgodnie z dokumentacja projektowa.
Ponadto gaz testowy Iub dym rzadko jest aplikowany w ilosciach
normatywnych tak wigc nawet uszkodzony czujnik moze zosta¢
pobudzony jesli jego komora zostanie wypetiona dostateczna iloscia
aerozolu.

Tak wigc AutroSafe z funkcja SamoWeryfikacji rozwiaze wiele
problemow  zwiazanych z konserwacja, poniewaz czasochlonne,
trudne i drogie rgcznie przeprowadzane testy nie sa juz potrzebne.

Funkcja SamoWeryfikacji nie tylko sprawdza czy czujnik jest zdolny
przyja¢ alarm ale rowniez sprawdza czulo$¢ kazdego czujnika w
oparciu o znormalizowany sygnat testowy. W rezultacie system
upewnia si¢ czy kazdy zainstalowany czujnik begdzie w sposob
prawidlowy odpowiadat na normatywny sygnat poziom alarmu.
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1.4 Czujniki Interaktywne z Dynamiczng

Filtracja(DYFI+)

Technologia cyfrowych filtréw dynamicznych DYFI (znana na rynku
w systemach BS-100DYFI) zostata znacznie ulepszona — i obecnie
jest nazywana  DYFI+. Falszywe alarmy zostaly  wirtualnie
wyeliminowane, a system generuje ostrzezenie o0 pozarze
W najwczesniejszym stadium rozwoju pozaru.

Technologia DYFI+ jest obecnie stosowana w kazdym czujniku. To
oznacza ze procesor w kazdym pojedynczym czujniku przetwarza
sygnat dochodzacy do niego z otoczenia z optymalna doktadnoscia
analizujac zmienne parametry sygnalu (dym, temperatura)
z zwigkszona szybkoscia.

Kazdy czujnik posiada trzy rozne funkcje filtra:

Filtr pozaru tlqcego zabezpiecza doktadna
i szybka detekcje w przypadku tlacego si¢
pozaru tzn. w sytuacji gdy potencjalny
bezptomieniowy  pozar rozwija = si¢
w dtuzszym okresie.

Filtr  stanow  przejsciowych  wirtualnie
eliminuje  falszywe alarmy spowodowane
przez  zjawiska  ktére nie pochodza od
prawdziwych pozaréw . Takimi zjawiskami
moga by¢ krotkie impulsy wywotane np. przez
par¢ wodna, dym papierosowy czy fale
elektromagnetyczne, etc.

Filtr zabrudzenia utrzymuje wybrana czutos¢
przez cale zycie czujnika, w tym rdéwniez
zabrudzonego. Czujnik generuje ostrzezenie
o uszkodzeniu gdy zabrudzenie wzro$nie

powyzej ustawionego limitu.

ZMIERZONA WARTOSC wa WARTOSCI PO FILTRZE B8 B8 GRANICA ALARMU

- . EEEEETE ...

ZMIERZONA WARTOSC B WARTOSCI PO FILTRZE WM GRANICA ALARMU

ZMIERZONA WARTOSC W8 WARTOSCIPO FILTRZE s OSTRZEZENIE




1.5 Dostosowanie do Srodowiska

Czujniki systemu AutroSafe moga zosta¢ zaprogramowane w/g jedne;j
z trzech Klas Wykonania, z nastawa czulosci przystosowana do
nastgpujacych warunkow srodowiskowych:

e srodowisko czyste, np. laboratoria, pomieszczenia serwerow etc.
o srodowisko normalne, np. biura, szpitale etc.
o srodowisko przemystowe, np. fabryki, magazyny etc.

CZYSTE NORMALNE PRZENYSLOWE

H H'. B H B N "'SsS E=

SYGNAL

GESTOSE DYMU

Przez wybranie odpowiedniej dla danego s$rodowiska nastawy
czutosci system osigga dokladno§¢ i wiarygodno§¢ spowodowana
optymalng detekcja i eliminacja falszywych alarmow.

Wszystkie trzy rozne nastawy czutosci spetniaja przepisy C.E.N.
EN-54.

Dalsza rozbudowa tych wtasciwosci systemu bedzie osiagana przez
zastosowanie algorytmow adaptacyjnych. Takie algorytmy spowoduja
automatyczne dostosowanie si¢ czujnikow do warunkow otoczenia
iciaglych zmian tych warunkow. W taki sposéb czujniki same
zabezpiecza optymalng czuto§¢ we wszystkich okresach zycia. Taka
filozofia dziatania zapewni zawsze optymalna detekcje i wyeliminuje
problemy zwiazane z falszywymi alarmami.
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1.6 Multisensory

Nowy, inteligentny MultiSensor daje uzytkownikowi wiele korzysci.

w sytuacjach gdy wybdor wiasciwego typu czujnika jest utrudniony,
zastosowanie takiego uniwersalnego czujnika zapewni optymalng
detekcje 1 wyeliminuje falszywe alarmy.

Kazdy multisensor zlozony jest z dwoch czujnikow, cieplnego
ioptycznego. Niewielka zmiana temperatury zwigksza czutosc
czujnika  optycznego, umozliwiajac ~ wczesniejsze = wykrycie
potencjalnegopozaru. Typowymi zastosowaniami bgda przyktady
instalacji w przemysle, na statkach czy wiezach wydobywczych ropy
naftowej gdzie wystgpuje ryzyko pozarow zaréwno tlacych jak
i ptomieniowych..

Multisensor moze by¢ recznie skonfigurowany do pracy w trzech
roznych Klasach Operacyjnych. Klasy operacyjne umozliwiaja
uzytkownikowi wybor metody detekcji i obliczen jakie przeprowadza
procesor multisensora..

Klasy Operacyjne sa nastgpujace:

e MultiSensor (czton optyczny i cieplny)

¢ Czujnik Ciepta Klasy 1 (tylko czton cieplny)

e MultiSensor i Czujnik Ciepta Klasy 1(kombinacja cztonu
optycznego z cieplnym i czujnik Ciepta Klasy 1)

Przez wybor klasy operacyjnej np.”Czujnik Ciepta Klasa 1” mozna
roztaczy¢ element optyczny podczas procesu spawania.

Poniewaz MultiSensor posiada charakterystykg podobna do
charakterystyki czujnika jonowego tak wigc nie ma dalszej potrzeby
stosowania czujnikow jonowych..

Ze wzgledu na przepisy atomowe czujniki jonowe musza byc¢
traktowane ze szczegdlna ostroznoséia

(sktadowanie, likwidacja). Zastosowanie Multisensoréow eliminuje te
problemy.

MULTISENSOR

OPTYCZNE

JONIZACYJNE

WIELKOSE CZASTECZEK

1.7 Automatyczne Adresowanie Czujnikow

Podczas procesu produkcji, kazdy czujnik otrzymuje swoj
jednostkowy numer identyfikacyjny (Production Number), ktory jest
zwiazany z czujnikiem az do konca jego istnienia.

9



Ten numer identyfikacji zawiera informacje na temat typu czujnika,
kod producenta oraz numer seryjny.

peta konfiguracja systemu AutroSafe jest realizowana z komputera
serwisowego. System zawiera przyjazne oprogramowanie graficzne
umozliwiajace latwa konfiguracje topologii systemu oraz wczytanie
parametrow.

Adresowanie modutéw liniowych moze by¢ wykonane dwoma
sposobami. Procedura bedzie zalezata od tego czy topologia instalacji
(potozenie kabli i czujnikéw) jest znana czy nieznana.

W sytuacjach gdy instalacja jest znana, topologia linii dozorowej
moze by¢ tatwo zaprojektowana przez uzycie narzgdzi graficznych w
programie konfiguracyjnym. Dodatkowo kazdemu elementowi
systemu moze zosta¢ przypisana jednoznaczna nazwa (Tag Name)
pokazujaca np. ulokowanie elementu na obiekcie.

W sytuacjach gdy instalacja jest nieznana, wciaz w sposob tatwy
mozna skonfigurowa¢ system, przez proste przypisanie numeru
identyfikacyjnego (Production Number) do kazdej nazwy elementu
(Tag Name) recznie lub przy pomocy np. czytnika paskow kodowych.
Po zalaczeniu zasilania kazdy czujnik automatycznie zarejestruje
swoja pozycje w swojej linii dozorowej. Tekst uzytkownika
zawierajacy  specyficzne nazwy pomieszczen moze  zostaé
wprowadzony dla kazdego czujnika.

A123BCD (5 &

Uy

Q

Wszystkie zmiany w linii dozorowej beda bezzwlocznie
zarejestrowane przez system. Czujniki w linii dozorowej beda
przenumerowane kolejno zgodnie z wprowadzonymi zmianami ale
zatrzymaja swoje indywidualne nastawy i dane.

Jezeli czujnik zostanie wymieniony na nawy, to nowy czujnik
automatycznie przejmie  oryginalne nastawy 1 dane czujnika
usunigtego.

10
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2. Architektura Systemu

2.1 Przykiad Kompletnego Systemu

Ilustracja ponizej pokazuje przykilad kompletnego systemu gdzie
wszystkie moduly systemu komunikuja si¢ przez lokalna siec
AutroLON.. W celu zgodnosci z przepisami C.E.N. (EN-54) oraz dla
zwigkszenia bezpieczenstwa siec AutroLON powinna by¢
instalowana w uktadzie petli pier§cieniowej ( ring loop.)

Maksymalnie 32 moduly moga by¢ podiaczone do kazdej petli
AutroLON. Przez zastosowanie Routerow mozna system rozszerzy¢
0 nastepne petle..

Zalecany typ kabla dla petli AutroLON to 2 x 0.50 mm® skretka bez
ekranu.

AutroLON AutroLON

Centrala
“CSP

Sterownik | Sterownik

110

Panel informacyjny

| | Sterownik

2.2 Definicje

o  Modut Systemu jest to element bezposrednio podiaczony do petli ;
AutroLON.

e  Modul liniowy jest to albo Punkt albo modut WE/WY lub Syrenka
Elektroniczna instalowana w linii dozorowe;j.

o Punkt jest to Czujnik albo Reczny Ostrzegacz Pozaru.

11



2.3 Elementy Systemu w sieci AutroLON

Elementy Systemu Glowna Funkcja Opis
AutroLON

Centrala BS-310/320 jest W panelu mozna zabudowa¢ maksimum 7 modutéw.

Wykrywcza kompletna centrala System oferuje moduly Linii Dozorowych (max. 6)

Pozaru wykrywcza pozaru i kilkanascie réznego typu modutow We/Wy dla wyjsé
z petnymi nadzorowanych, wyjs¢ z otwartym kolektorem,
mozliwo$ciami galwanicznie izolowanych i monitorowanych wejs¢.

BS-310/320 | sterowania. Panel centrali moze komunikowaé si¢ z innymi
Centrala stuzy jako panel | uczestnikami ~ sieci AUTROLON przy pomocy
operacyjny dla jednej lub | interfejsu  LON. Interfejs Lon jest standardowym
kilkunastu wyposazeniem  centrali  BS-320, natomiast nie
zdefiniowanych stref zawiera go centrala BS-310.
operacyjnych. Panel operacyjny centrali zawiera wbudowane menu
Obstuga alarmow oraz wys$wietlacz 16 liniowy po 40 znakéw
i wszystkich funkcji w kazdej linii. Moze by¢ wyposazony w wbudowana
systemu moze by¢ drukarke.
wykonywana i W panelu wbudowany jest zasilacz 220 VAC/3A do
nadzorgwana z panelu tadowania baterii akum. oraz bateria awaryjna.
centrali.

Panel Panel operatora stuzy Panel komunikuje si¢ z Sterownikami i catym

Operatora jako panel operacyjny systemem przez siec AUTROLON.
dla %ed'nej lub l;llkunastu Panel zawiera wbudowane menu oraz wyswietlacz
zde niowanyc stref 16 liniowy po 40 znakéw w kazdej linii.
operacyjnych.

BS-330 Obstuga alarméw i Maze by¢ wyposazony w wbudowang drukarke.
wszystkich funkcji Wymagane jest zewngtrzne zasilanie 24V DC.
systemu moze by¢
wykonywana i
nadzorowana z panelu
centrali.

Sterownik Sterownik stuzy jako W obudowie sterownika mozna wbudowaé
jednostka faczaca inne maksimum 7 modutéw. System oferuje Modut Linii
moduty takie jak moduty | Dozorowej (max. 6) i kilkanascie typow Modutéw
Linii Dozorowych , We/Wy dla wyj$¢ nadzorowanych, wyj$¢ z otwartym
moduty We/Wy , kolektorem, galwanicznie izolowanych
zasilacz. i monitorowanych wejs¢.

W panelu wbudowany jest zasilacz 220 VAC/3A do
tadowania baterii akum. oraz bateria awaryjna.

Panel Panel umozliwia Panel jest uzywany do potwierdzania alarmow

Powtarzacza. obstuge alarmow oraz akustycznych oraz do resetowania alarmow w
dostarcza dodatkowych | obszarze zdefiniowanej strefy operacyjnej. Caty

BU-320 [ informacji dotyczacych |system moze zostaé zresetowany z tego panelu pod
Stref Operacyjnych. warunkiem, ze zostata zdefiniowana relacja panelu w

stosunku do strefy operacyjnej na etapie konfiguracji
systemu..
Wyswietlacz  wyswietla 16 linii po 40 znakéw
i pokazuje szczegétowa informacj¢ o alarmach jak
réwniez alarmach wstegpnych i ostrzezeniach.
Wymagane jest zewngtrzne zasilanie 24V DC.
Panel Panel sluzy tylko jako Panel posiada przycisk Wiecej Wydarzen  dla
Informacyjny. II wys$wietlacz. Dostarcza | przewijania alarméw na ekranie jak rowniez przycisk

informacji dotyczacych
zdefiniowanych Stref
Operacyjnych

do potwierdzania wbudowanego w panel brzg¢czyka.

Wyswietlacz wyswietla 16 linii po 40 znakow
i pokazuje szczegélowa informacj¢ o alarmach jak
réwniez alarmach wstgpnych i ostrzezeniach.

Wymagane jest zewngtrzne zasilanie 24V DC.

12
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Elementy Systemu Gléwna Funkcja Opis
AutroLON
Obudowa na Zapewnia napigcie | W obudowie mozna zamontowa¢ dwie baterie o
Baterie fadowania dla  baterii | maksymalnej pojemnosci 24 VDC / 24 Ah.
24VDC. Obudowa zawiera bezpieczniki i zaciski dla
podtaczenia kabli
Aby otrzymac pojemnos¢ wigksza niz 24 VDC /
24 Ah, kilka baterii mozna umiesci¢ w dodatkowej
obudowie.
Wzmacniacz Stosowany do Jesli stosuje si¢ wigksze odleglosci pomigdzy
AutroLON wzmacniania sygnatow panelami w sieci AutroLON to nalezy stosowac
BSL-325 | sieci AutroLON. Wzmacniacz AutroLON  (Booster) pomigdzy
panclami. Jest to wymagane jezeli AutroLON
przekroczy 2000 metrow.
Wymagane jest zewngtrzne zasilanie 24V DC.
Interejs LON Interfejs LON jest | Interfejs jest standardem w BS-320, natomiast nie
I 0 I stosowany do komunikacji | zawiera go BS-310.
00 pomiedzy panelami
QE AU-310 /B° w sieci AutroLON.
Phytka o e ) | Uzywana  jako port | Ptytka jest instalowana w Centrali Wykrywczej
Komunikacyjna I 0 I komunikacyjny pomigdzy | Pozaru BS-320 lub w Sterowniku.
Ethernet I 0 dwoma oddzielnymi
° EAU-330 | sieciami  AutroLON lub
np. jako interfejs dla
systemu wizualizacji
AutroMaster 5000.
19 plyta 19 | Stosowana przy montazu
montazowa typu ||’ * | Centrali Wykrywezej
Rack Pozaru (BS310/320)
w szafie typu 19” Rack.
UW-1454
Pusta obudowa Stosowana dla montazu
dla ptaskiego w $cianie
BS-310/320, BC-
320 lub |
SY-310 UE-1522
Drukarka dla BUP-310
BS-310/320/330
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2.4 Linie dozorowe

Kabel w Linii Dozorowej podtacza sig¢ bezposrednio do Modutu Linii
Dozorowej. Maksymalnie 6 Modutow Linii Dozorowej moze zosta¢
zainstalowanych w Centrali Wykrywczej pozaru lub Kontrolerze.

Linia Dozorowa musi by¢ instalowana jako zamknieta. Ta metoda
instalacji zapewnia optymalne bezpieczenstwo. Kabel stosowany
w Linii Dozorowej powinien spetnia¢ wymagania przepisow
lokalnych/narodowych.

Nalezy zwroci¢ uwage, ze wszystkie typy elementow linii dozorowej
jak czujniki, ROP-y czy moduty We/Wy moga by¢ instalowane w tej
samej linii dozorowe;.

Czujniki, ROP-y czy moduly We/Wy sa swobodnie konfigurowane
podczas etapu konfiguracji systemu.

[/O modut ROP
Czujnik .

Modut
linii
dozorowej

Galezie boczne.

Zgodnie z zasada og6lna linii zamknigtej Linie dozorowe powinny
by¢ instalowane jako zamknigte. Jesli to konieczne mozna podlaczaé
do linii dozorowej galezie boczne., lecz nie jest to regula zalecana,
poniewaz obniza bezpieczenstwo. Aby zapewni¢ prawidtowe
adresowanie czujnikow w galezi bocznej podczas konfiguracji nie
nalezy stosowaé wiecej niz jednq gatqz boczng na czujnik..

Ze wzgledow bezpieczenstwa ilos¢ czujnikow w jednej galezi
bocznej nie moze przekroczy¢ 32.

Mozliwe Nie mozliwe
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AUTROSAFE — specyfikacja systemu

2.5 Elementy liniowe w Linii Dozorowej

AutroSafe oferuje szeroki zakres czujnikow wykrywczych pozaru,

ROP-6w
SamoWeryfikacji.(funkcja SV).

i modutow We/Wy z

funkcja  lub bez funkcji

System oferuje wybdr trzech gtéwnych serii;
e Seria 200, czujniki standardowe: interaktywne, adresowalne.
o Seria 300 z funkcjq SamoWeryfikacji, interaktywne, adresowalne.

e Series 500 z funkcja Samoweryfikacji, interaktywne, adresowalne
zaprojektowane do pracy w trudnych lub niebezpiecznych w-kach

srodowiskowych.

System rowniez oferuje wersje iskrobezpieczne Ex ia dla srodowiska
zagrozonego wybuchem. Wykonania iskrobezpieczne sa zaznaczone

sufixem Ex.

Czujki dymu serii S to czujki o podwyzszonej czutosci.
Rowniez moduty We/Wy moga by¢ zamawiane z funkcja SV.
Moduly wejsciowe moga by¢ rowniez dostarczane jako seria 500

1 seria S500Ex.

Czujniki w Linii Dozorowej

Zastosowanie / Glowna
Funkcja

Opis

Multisensory

W4

Typowe zastosowania to np.:
przemyst, obiekty ptywajace,

Pomiar rozproszonego $wiatta w pasmie
podczerwieni w komorze czujnika

- platformy  wiertnicze  etc | potaczony z pomiarem temperatury przy
BH-220 ogoblnie instalacje gdzie | pomocy termistora.
BH-320 ; ; i
BH-520 WyStf?puJa‘ pozary  tlace 11 Zawiera wbudowany indykator alarmu
- ptomieniowe w Sposob (LED)
BH-520/Ex | hazardowy. '
. . . Izolator zwar¢ w kazdym czujniku. *.
Wykrywanie dymu i rosnace;j Stonieti och [P44D
opien ochrony IP-44D.
temperatury P Y
Optyczny Czujnik I———1 | Wykrywanie gazéw Pomiar rozproszonego swiatta w pasmie
Dymu X\ wydzielanych w procesie podczerwieni w komorze czujnika.
o spalania zawierajacych gtéwnie | Izolator zwar¢ w kazdym czujniku*.
BH-200 se widzi i
BH-300 duze widzialne czastki Whbudowany termistor dla rejestracji
BH-500 temperatury w miejscu zainstalowania
BH-500/Ex czujnika.

Zawiera wbudowany indykator alarmu
(LED).

Stopien ochrony IP-44D.

Czujka Ciepla

Stosowana w miejscach gdzie
czujki dymu nie moga by¢
stosowane z powodu
falszywych alarmow.

BD-200
BD-300
BD-500
BD-500/Ex

Czujki Klasy 1.
Izolator zwar¢ w kazdym czujniku*.

Zawiera wbudowany indykator alarmu
(LED).

Serie 200, 300, 500: IP-44D

Optyczny Czujnik
Dymu o
podwyzszonej
czutosci

S

Czujnik dymu o wysokiej
czulosci (wariant S).

Seria S

system oferuje wariant S w serii 500, 520
oraz w wersji Ex.

Izolator zwar¢ w kazdym czujniku*.

Stopien ochrony IP-44D.

dodatkowe gniazdo podtaczeniowe (BWP-100) dla uszczelnienia wej$¢ dtawnicami kablowymi - na zamdwienie.

e kazdy pojedynczy czujnik posiada wbudowany izolator zwaré¢. w przypadku
zwarcia w kablu miejsce zwarcia bgdzie odtaczone z kazdej strony zwarcia.
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Inne elementy w
Linii Dozorowej

Zastosowanie / Glowna
Funkcja

Opis

Modut Modut z SV instalowany w Linii Modut We/Wy zlozony z dwoch wejsc
We/Wy Dozorowej QO sterpwania, . i jednego wyjscia.
nadzorowama lub identyfikowania Wejscia: ~ do  podiaczenia  przekaznikow
wyposazenia zewnqt.rznego. alarmowych i przekaznikéw uszkodzenia.
Typowe zastosowania to: Wyjscie: nadzorowane wyjscie przekaznikowe.
o Interfejs dla AutroFlame Kazdy modut ma swoj adres.
e Interfejs dla AutroBeam 25 UWAGA! Nalezy konfigurowaé¢ w zaleznosci
od typu podlaczanego czujnika
Spetnia [P-54 / IP-67.
Modut Modut stosowany dla podiaczenia | Modut wymaga oddzielnego zasilania 24V DC.
interfejsu czujnika liniowego AutroBeam 100. Spetnia IP-54 / [P-67
dla '
AutroBeam
BN-40A/3
Modut Modut typu plug-in jest stosowany | Kazdy czujnik-niewolnik w czujniku
interfejsu dla podiaczenia czujnika AutroSense 100 wymaga 1 BNX-5.
dla zasysajacego AutroSense 100 lub AutroSense Quadra wymaga 1 BNX-5 na rurg
AutroSense AutroSense Quadra.
Modut Modut w wykonaniu SV do Modut zawiera 1 wej$cie monitorowane.

wejsciowy t

podtaczania réznych sygnatow typu
on/off do linii dozorowej AutroSafe

Wejscie: Nadzorowane, dla sygnatéw on-off
np. sygnat od czujnikow przeptywu.

Spetnia [P-54 / IP-67.

Wyjsciowy Modut w wykonaniu SV stosowany | Modut zawiera nadzorowany styk przetaczny.
”wdzf o do sterowania: Obciazenie styku: 1A / 30V.
przexazni- e Swiatlami alarmowymi .
Inia IP-54 / IP-67.
kowy e Zwalnianiem drzwi Spetnia [P-54 /IP-67
e Zaworami sprinkleréw
e Klapami pozarowymi
Syrenka *] Syrenka elektroniczna z Zasilana z linii dozorowej. Zadne zewnetrzne
elektro- ® Al wbudowanym interfejsem zasilanie nie jest wymagane.
mezna BB-200 adresowym. Pobor pradu: 5 mA at 24 VDC.
Instalowapa bezposrednio w linii Maksymalna ilo$¢ syrenek elektronicznych w
dozorowej. linii dozorowej zalezy od konfiguracji linii
Nie wymaga dodatkowego zasilania | dozorowe;.
Spetnia [P-42.
ROP Reczny Ostrzegacz Pozaru do Seria 300: ROP z wskaznikiem LED i funkcja
recznego pobudzenia sygnalizacji SV.
alarmowej. Spetnia IP-44.
ROP Reczny Ostrzegacz Pozaru do Seria 300: ROP z wskaznikiem LED i funkcja
recznego pobudzenia sygnalizacji SV. Spetnia [P-44.
alarmowej. Dostarczany w obudowie metalowej pokrytej
BF-300M Zaprojektowany specjalnie dla powtoka epoksydowa — do montazu
instalacji morskich i otwartych. nawierzchniowego.
Cztery dtawnice kablowe dla kabla o przekroju
20 mm kw.
ROP Reczny Ostrzegacz Pozaru do ROP z funkcja SV ale bez wskaznika LED.

BF-500/Ex

recznego pobudzenia sygnalizacji
alarmowe;j.

Wersja Ex-zatwierdzona do uzytku
W pom. zagrozonych wybuchem.

Spetnia [P-44.
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AUTROSAFE — specyfikacja systemu

Inne elementy w

Zastosowanie / Glowna
Funkcja

Opis

Linii Dozorowej

ROP Reczny Ostrzegacz Pozaru do ROP z funkcja SV ale bez wskaznika LED.
r¢cznego pobudzenia sygnalizacji Spetnia IP-66 i IP-67.
alarmowe;j. . . . .
Posiada dwie dtawnice dla kabla o przekroju
20mm kw.
Do stosowania na otwartym
powietrzu.
ROP Reczny Ostrzegacz Pozaru do Takie same funkcje jak w serii500, ale spetnia
regcznego pobudzenia sygnalizacji stopien ochrony IP-66 i IP-67.
alarmowej. Posiada dwie dtawnice dla kabla o przekroju
20mm kw.
BF-501/Ex Wykonanie Ex. Bez wskaznika LED.
Do stosowania na otwartym
powietrzu.
Bariera Stuzy jako interfejs dla czujnikow | Wymagane regulowane zasilanie 24V DC
iskrobez- typu Ex. (22-27V)
pieczna Ex '

BZ-500

Czujniki beda podtaczone jako
galaz boczna linii dozorowej
poprzez barier¢ wlaczona w linig
dozorowa zamknigta.

Mozna podtaczy¢ do 20 elementow liniowych,
np. czujnikow w Wykonaniu Ex.

Galwanicznie odizolowana.
Klasyfikacja: EXia IIC.
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2.6 Pojemnos¢ Linii Dozorowej

Mozna podlaczy¢ maksymalnie 127elementéw liniowych w linii
dozorowej. Maksymalnie 100 elementow z 127 mozna skonfigurowaé
jako czujniki lub ROP-y. Pozostate 27 elementow jest przeznaczonych
do wykorzystania jako moduty We/Wy np. dla sterowania drzwiami
pozarowymi czy monitoringu. Zmniejszenie liczby czujnikow/ROP-
6w w linii dozorowej pozwala na zwigkszenie modutow We/Wy w
linii.

Ograniczenie ilosci czujnikow/Rop-6w w linii dozorowej sa
spowodowane wzglgdami bezpieczenstwa tzn. centrala w kazdej
sytuacji musi wysterowac¢ sygnalizatory akustyczne i wlaczy¢ funkcje
kontrolne i alarmowe.

Tablica ponizej pokazuje pobor pradu przez elementy liniowe
w stanie normalnym i alarmowym. Czujnik z dioda LED pobiera
rowniez prad z linii dozorowej. W przypadku gdy wymaga si¢
jednoczesnego zadziatania kilku LED, ilo$¢ czujnikéw w linii musi
zosta¢ zredukowana. Max. ilos¢ pobudzonych diod LED wynosi 6.

Element liniowy Pobér pradu w Pobor pradu w
Stanie Normalnym Stanie Alarmu
Czujnik, ROP, 0,5mA 0,5mA
modut We/Wy
Syrena elektroniczna 0,5mA 3,5mA
(BBR-200)

Tablica ponizej pokazuje ilosci elementéw liniowych w roznych
wariantach oraz maksymalna ilo§¢ pobudzonych diod LED w kazdym
wariancie®. Inne warianty w zakresie podanych limitow rowniez sa
mozliwe. (maksymalnie 127 elementow liniowych i maksymalnie 6
pobudzonych diod LED).

Elementy Liniowe Hlos¢ Ilos¢ Ilos¢ syrenek Maksymalna
Czujnikéw moduléw | elektronicznych | ilos¢ diod LED
/ROP-6w We/Wy (BBR-200)
Tylko czujniki / ROP-y 100 0 0 6
Czujniki /ROP-y 100 27 0
+ Moduly We/Wy.
100 15 4 1
100 10 4 2
L 100 5 5 1
Czujniki 2
+ Moduly We/Wy 5 50 3
+ Syrenki Elektroniczne 75 20 7 1
75 6 9 1
50 50 6 2
50 20 10 2
30 30 10 4

e Cyfry pokazane w tabeli sa oparte na standardowym module linii dozorowe;j
BSD-310.
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AUTROSAFE — specyfikacja systemu

2.7 Pojemnos¢ Centrali Pozarowej i Sterownika
w zakresie montazu modutéw liniowych,
sterowniczych i alarmowych

Kazda Centrala pozarowa i Sterownik posiada wbudowany zasilacz
BSS-310 i Modut komunikacyjny BSL-310.

Dodatkowo do tych dwoch obowiazkowo montowanych modulow
w kazdy w/w panel mozna zamontowa¢ max.. 7 modutéw opcyjnych -
patrz nastgpny rozdziat.

Ograniczenie do 7 moduléow  wynika z tacznej obciazalnosci
pojemnosci systemu.
Max. 6 modutow z 7 w/w moze by¢ modutami Linii Dozorowych.

Maksymalna ilos¢ modutow w obudowie panelu zalezy rowniez od
tego czy zostang w obudowie zainstalowane bateriec awaryjne,
poniewaz zajmuja one przestrzen montazowa obudowy obnizajac
przestrzen dla montazu modutow.

Jesli zostang zainstalowane baterie akum. maksymalna ilo$¢ modutow
opcyjnych wynosi 3 pomijajac modut =zasilacza 1 modut
komunikacyjny, ktore sa obligatoryjnie montowane w fabryce.

W takim przypadku moze zostaé zainstalowany np.:

1 modut linii dozorowej i 2 moduty Wy/We.
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2.8 Moduly stosowane w Panelu Centrali i Sterowniku.

Centrala Wykrywcza Pozaru i Sterownik moga by¢ wyposazone w te
same moduly. Wszystkie wyjscia sa swobodnie programowalne od
wszystkich czujnikéw, ROP-6w i modutow wejsciowych.

Wszystkie moduty sa typu plug-in i posiadaja te same wymiary.
Dzigki temu moga by¢ tatwo wpinane na standardowa szyne¢ wewnatrz

obudowy panelu.

Moduly w Centrali Gléwna Funkcja Opis
Wykrywczej
Pozaru/Sterowniku
Modut Linii Do kazdego modutu Mozna zainstalowa¢ max. 6 Modutéw Linii
Dozorowej mozna podtaczy¢ 1 Lini¢ | Dozorowej  (w  kazdej  Centrali/Sterowniku).
Dozorowa z 127 Maksymalna ilo$¢ Czujnikdéw/ROP-ow ktora moze
BSD-310/ | elementami liniowymi. zosta¢ podiaczona do 6 modulow wynosi 512 (patrz
BSD-311 EN-54).
Impedancja kabla dla standardowego modutu BSD-
310 wynosi; R,,x=50Q tacznie i Cy,a,=0,5uF.
Impedancja kabla dla wersji high-power BSD-311
wynosi; Ry, =20Q tacznie i Cp,=0,5uF.
Nadzorowa- Kazdy modut posiada 4 Kazdy obwod alarmowy posiada wilasny swobodnie
ny Modut Wy nadzorowane wyjscia (dla | programowalny adres 1 wybdr czgstotliwosci.
sygnalizatorow akustyczn.) | Standardowy sygnat czgstotliwosci wynosi 2 Hz.
Moze by¢ stosowany do Bezpiecznik: 1,1 A na kazdym wyjsciu.
podtaczenia Urzqdzen Wyjscia moga by¢ stosowane dla np. dzwonkoéw
Alarmowych (FAD), BBR-4
Urzqdzen Ewakuacyjnych | BBR-23/24
(FARE), Urzqdzen @
Zabezpieczajqcych(FPE) i
innych wyj$¢ awarii.
Modut —_— Modut moze by¢ Modut moze by¢ stosowany dla sterowania
Wyjscia stosowany do podtaczenia | przekaznikami i diodami LED.
przekaznikow lub diod SN .
BSJ-310 LED. Maksymalne obciazenie: 100 mA na wyjscie.
Kazdy modut zawiera 8
nienadzorowanych wyjsé
typu open collector
Modut —_— Kazdy modut zawiera 4 Rezystancja nadzorowana: 2 kQ
Wejsciowy nadzorowane wyjscia. Rezystancja alarmowa: 5002 - 1kQ)
nadzorowany Moze by¢ stosowany do podtaczenia Cyfrowych
BSE-310 Sygnaléw Wejéciowych(DID) lub Wejsé Sterow.
Modut —_— Kazdy modut zawiera 8 Moze by¢ stosowany do podiaczenia Cyfrowych
Wejsciowy nienadzorowanych, Sygnatéw Wejsciowych (DID) lub Wejs¢
galwanicznie Sterowniczych
BSE-320 | odizolowanych wejsé.
Modut _— Modut stuzy jako interfejs | Interfejs RS-232. Galwanicznie odizolowany od
komunikacyj dla wspolnej komunikacji | obwodéw  wewngtrznych.  Wbudowana  funkcja
ny pomigdzy modutami monitorowania baterii. Wyjscia sterownicze dla
BSL-310 | We/Wy.. pobudzenia zasilacza baterii.
Zawsze montowany w
Centrali Wykrywczej
Pozaru i Sterowniku.
Modut —_— Modut zabezpiecza 24V i | Dwa zielone wskazniki:
Zasilacza 5V dla modutéw We/Wys. | Prawy zielony wskaznik - obecnos¢ 24V
Zawsze montowany w Lewy zielony wskaznik - obecno$é¢ 5V
BSS-310 | Centrali i Sterowniku.
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AUTROSAFE — specyfikacja systemu

3. Dobér kabli

Przekroje kabli w mm kw. ujete zostaty w tabeli ponizej.

Maksymalna Wymiary kabli Max. Zalecany typ kabla w
rezystancja / (przyklady) dlugosé Norwegii *
pojemnosé kabla (Standard norweski)
(Q/ nF) (mm?) (m) Typ | dane techniczne
20°C
Linia dozorowa 50Q 2x0,75 1000 m PVXP 24,8 /km
(obydwie zyty ***) / 2x15 2000 m PR 12,2 Q/km
0,5uF 2x25 3300 m 7.5 Q/km
Sie¢ AutroLON 140 Q (obydwie zyty) / 2x0,5 2000 m PFK/PFSK | 35 Q/km - 105pF/m
sk 210 nF
Obwo6d Syren - 2x 1,5 - PR -
Alarmowych - 2x0,78 - PVX -
Bateria - 2x2,5 10m PR- 16A bezpiecznik
- 2x4,0 18 m PR- 20A bezpiecznik
- 2x6,0 25m PR- 25A bezpiecznik
Sieé - 2x 1,5 - PR- 500V/10A bezpiecznik

*  patrz normy w kraju instalacji
**  zalecany typ kabla dla sieci AutroLON to 2 x 0.50 mm2 skrgtka
nie ekranowana .

impedancja charakterystyczna: 110 Q.

*** maksymalna rezystancja kabla na catej dlugosci (zyty +1 -)
wynosi 50 Q.
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4. Zasilanie

4.1 Wstep

Ten rozdzial opisuje nastgpujace rozwiazania:
¢ System zdecentralizowany max. pojemno$¢ 24V DC/ 12 Ah
e System zdecentralizowany max. pojemno$¢ 24V DC / 24 Ah

Rozwiazania pokazuja zastosowanie 220V AC. Mozna zastosowac
réwniez 110 V AC.

Dla kazdej baterii jest zamontowany oddzielny uktad do
monitorowania baterii.

4.2 Zasilanie-system zdecentralizowany ,
Maksymalna Pojemnosé¢ 24V DC / 12 Ah

AutroLON

Panel 24VDC
informacyjny BV 320
Powtarzacz 220 VAC 220 VAC
Panel BU-320 Centrala wykrywcza Pozaru Sterownik BC-320
z jedna petla dozorowa, z jedng petla czujnikow
wbudowana bateria, maximum 24VDC/12Ah wbudowana bateria maximum 24VDC/12¢
oraz 3A zasilacz oraz 3A zasilacz.

22



AUTROSAFE — specyfikacja systemu

4.3 Zasilanie-system zdecentralizowany,
Maksymalna Pojemnos¢ 24V DC / 24 Ah

AutroLON

Centrala
Wykrywcza poz BS-32
z 3A zasilaczem.

Sterownik BC-320
z 3A zasilaczem

Panel informacyjny
IBV-320/
Powtarzacz 220 VAC
Panel BU-320 24\VDC

Obudowa na baterie Obudowa na baterie

SY-310 SY-310
Baterie ,maksim. Baterie ,maksim.
24VDC/24Anh 24VDC/24Ah
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5. Czujniki specjalne. Monitoring
| sterowanie

5.1 AutroSense 100-Czujnik zasysajacy

Modut
linii
dozorowej

AutroSense 100 230 VAC

5.2 AutroSense 75-Czujnik zasysajacy

Modut
linii
dozorowej

-*-
AutroSense 75
(BW-75/AUT)

5.3 AutroFlame-Czujnik ptomieniowy

Modut
linii
dozorowej

AutroFlame
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5.4 AutroBeam 100/75-Czujnik liniowy(25-100m)

C—
Mot | I =z
Linii
Dozorow 24\D Bn:,:l 4%/3
— 1
=] =]
Sygnat
Alarmu

Q Zasilanie

AutroBeam 100

o = oy
(=
——

5.5 AutroBeam 25-Czujnik liniowy (0-25m)

Modut
Linii
Dozorow

w5 <

24vpc_ BN-320

AutroBeam 25

[ =
—i—J

5.6 Wyjscia dla Sygnalizatoré6w Alarmowych z Centrali

Wykrywczej Pozaru/Sterownika

Modut Wyjscia (BSB-310), umieszczony w Centrali Wykrywczej

Pozaru lub Sterowniku

zabezpiecza nadzorowane wyjscia dla

obwodéw alarmowych w ktérych zastosowane zostaty rézne rodzaje
dzwonkow i syrenek. Max. obciqzenie na 1 obwéd wynosi 1A.

Modut

Wyjscia

Rezystor koricowy
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5.7 Programowalne Syrenki Elektroniczne w Linii
Dozorowej

Syrenki Elektroniczne (BBR-200) posiadaja swoj wlasny adres na
ptytce interfejsu i moga by¢ wlaczone bezposrednio do Linii
Dozorowej. Syrenka jest zasilana bezposrednio z Linii Dozorowe;.
Nie potrzebne jest zasilanie zewngtrzne.

—
Modut N
Linii
Dozoro
‘
Syr
adrdSowalna
BBR-200

5.8 Podtaczenie czujnikéw w wykonaniu Ex

Do podtaczenia czujnikow wykonanych jako Ex stosuje si¢ bariere
Ex aby odseparowac przestrzen bezpieczna od przestrzeni zagrozone;j
wybuchem. (przestrzen Ex).

Czujnik

Modut
Linii
Dozoro

Bezpieczn

Niebezpieczny

26



AUTROSAFE — specyfikacja systemu

5.9 Sterowanie Drzwiami Pozarowymi

Modut == < =N
Lini 24VDC—
Dozoro B...,EN_M 0
ZAMYKANIE
DRZWI POZ.
FIRE DOOR
Styk NC

-

PR
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6. Systemy z uktadem wizualizac

AUTROMASTER 5000

Ponizszy przyktad pokazuje duza konfiguracje systemu AutroSafe
podtaczona do Uktadow Wizualizacji AutroMaster 5000 .

Centrale Wykrywcze Pozaru /Sterowniki/Panele
Operacyjne/Informacyjne pracuja w sieci AutroLON.

Stacje robocze systemu AutroMaster pracuja w sieci Ethernet LAN.
Sie¢ AutroLON jest podtaczona do LAN. Panele operacyjne moga by¢
instalowane w r6znych budynkach, strefach operacyjnych, etc. etc.

Z systemu AutroMaster5000 zainstalowanym na gornym poziomie

mozna operowac¢ catym systemem pozarowym z jednej lub kilku stacji
roboczych w zalezno$ci od zdefiniowanej konfiguracji.

AutroMaster 5000

AutroLON

110 10
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AUTROSAFE — specyfikacja systemu

7. Definicje Stref

7.1 Zalozenia ogdlne

Aby opisa¢ hierarchiczne funkcjonowanie uzyto terminu "strefa".
Przez przypisanie sktadnikéw systemu do stref uzyskano
hierarchiczne sterowanie od wykrycia zagrozenia do alarmu. Ta
struktura zbudowana jest z nastgpujacych stref:

o Strefa Dozorowa (DZ)

o Strefa alarmowa (AZ)

e strefa Operacyjna (OZ)

Centrala Wykrywcza Poz.
~ Panel Operatora
Panel Informacyjny
Powtarzacz

'

AR s

A .. Operacyjna 7 ’

Punkty Strefa
(Czujniki /| ——»] [ \V

EOP-y* Dozorowa V Alarm - Syreny
V\)/g)na y Strefa ' Strefa

7.2 Strefa Dozorowa

Strefa Dozorowa (DZ) jest zdefiniowana jako strefa z jednym lub
wiecej punkami. (czujniki lub ROP-y) ktore fizycznie naleza do strefy,
sa zdefiniowane przez geograficzne lub funkcjonalne parametry (np.
sala operacyjna na Il p.).

Punkt moze zosta¢ przypisany tylko do jednej Strefy Dozorowej i
moze odnosi¢ sig tylko do jednego specyficznego pomieszczenia w

systemie (np. biuro nr 1 na II p. budynku ).

Strefa Dozorowa generuje alarm do Strefy Alarmowey.
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7.3 Strefa Alarmowa

Strefa Alarmowa (AZ) jest pobudzana przez jedna lub kilka Stref
Dozorowych.

Przyktad:
alarm z jednego z punktow w Strefie Dozorowej DZ3 spowoduje:

e zalaczenie syreny w Strefie alarmowej AZ1
e pokazanie informacji na Panelu Informacyjnym w zdefiniowane;j
Strefie Operacyjne;.

Wewnatrz tej samej strefy sygnalizatory akustyczne beda mialy ten
sam sygnat akustyczny.

Geograficznie stowarzyszone strefy alarmowe moga zostaé
zdefiniowane jako strefy sasiednie, tzn. takie ktore moglyby

operowac wyjsciami dla stref alarmowych przylegtych do miejsca
zagrozenia.

7.4 Strefa Operacyjna

Operation Zone (OZ) definiuje zakres operacji w Panelu Operatora.
Strefa Operacyjna moze pokrywac do pigtra lub catego budynku.
Przynajmniej jedna centrala wykrywcza Pozaru / Panel Operacyjny

powinien umozliwia¢ kontrolg catego systemu.

Strefy operacyjne na wyzszych poziomach moga obejmowac¢ kilka
innych stref operacyjnych.

30



